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Consulte la seccion indicada

Aviso

Importante o precaucion, seguridad

GND (del inglés Ground); conexién a tierra
Tierra: toma de tierra

Correcto; OK; recomendado

Incorrecto; no OK; no recomendado
Unidad o paquete de compresor de aire
Compresor de aire

Arranque; arrancado

Con carga; salida

Sin carga; sin salida

Menu; modo mend; seleccion

Manual; a mano

Objetivo; punto medio; banda de presion
Secuencia; rotacion de secuencia

Temporizador; evento cronometrado; reloj

Sensor de presién

Presion
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1. Precauciones de seguridad

EMPLEE SIEMPRE PROCEDIMIENTOS Y
PRACTICAS LABORALES SEGURAS

& ADVERTENCIA: Riesgo de Peligro

ADVERTENCIA: Riesgo de descarga eléctrica

‘ ADVERTENCIA: Riesgo de alta presion
ADVERTENCIA: Manual de consulta

Cuando instale, ponga en servicio, opere o lleve a
cabo el servicio o0 mantenimiento de un producto el
personal debe aplicar practicas laborales seguras y
cumplir estrictamente los requisitos y normativas
locales relativas a riesgos laborales. Los usuarios
del Reino Unidos se rigen por la Health and Safety
at Work Act, de 1974, y por las Regulaciones y
Recomendaciones de la Institution of Electrical
Engineers (IEE).

5

En el producto se utilizan tensiones eléctricas
mortales. Aplique la méaxima precaucion cuando
realice comprobaciones eléctricas. Aisle el
suministro de corriente eléctrica antes de comenzar
las labores de mantenimiento.

Resulta imposible prever cada circunstancia que
pueda representar un peligro potencial. Si el
usuario aplica un procedimiento operativo, un
elemento del equipo o un método de trabajo que no
es el recomendado especificamente, debe
asegurarse de que el producto no sufrira dafos y
de que no supone un riesgo para personas o
propiedades. El incumplimiento de las normas de
seguridad o la aplicacién de practicas laborales
poco seguras se puede considerar una practica de
riesgo o una mala utilizacién del producto.

1.1 Instalacion

Las tareas de instalacion sélo deben ser llevadas a
cabo por personal competente con supervision
cualificada.

Se debe instalar un interruptor de aislamiento con
fusible entre el producto y el suministro principal de
corriente.

El producto se debe montar en una ubicacién que
permita un acceso operativo y de mantenimiento
sin obstrucciones ni peligros, y que permita una
visibilidad clara de los indicadores en todo
momento.

Si es necesaria la utilizacion de plataformas
elevadas para tener acceso al producto, éstas no
deben interferir en el funcionamiento normal ni
obstruir el acceso. Las plataformas y escaleras
deberan ser de placa o rejilla con barandillas de
seguridad en todas las zonas abiertas.

1.2 Funcionamiento

El producto sélo debe ser puesto en
funcionamiento por personal competente bajo
supervision cualificada.

Nunca elimine ni altere dispositivos de seguridad,
protecciones o materiales de aislamiento de la
unidad.

El producto sélo puede ser puesto en
funcionamiento con la frecuencia y la tension para
las que esta disefado.

Cuando se activa el suministro de corriente
principal, la tension de los circuitos eléctricos es
mortal, por lo que se debe observar una precaucion
extrema siempre que sea necesario realizar
cualquier trabajo en la unidad.

No abra los paneles de acceso ni toque los
componentes eléctricos mientras se aplique
tensién a menos que sea necesario para realizar
mediciones, pruebas o ajustes. Este trabajo sélo
debe llevarse a cabo por técnicos o electricistas
cualificados con las herramientas apropiadas y las
protecciones adecuadas contra descargas
eléctricas.

Todos los compresores de aire y/u otras maquinas
conectadas y controladas por el producto, deben
exhibir sefales de advertencia con el mensaje
‘ESTA UNIDAD PUEDE ARRANCAR SIN PREVIO
AVISO' junto al panel de la pantalla.

Si un compresor de aire y/u otra maquina
conectada y controlada por el producto se va a
arrancar a distancia, fije unas sefales de
advertencia en la maquina con el mensaje ‘ESTA
UNIDAD PUEDE SER ARRANCADA A
DISTANCIA' en una ubicacién visible en la parte
exterior de la maquina y otra dentro del
compartimiento de control de la maquina.

1.3 Tareas de mantenimiento y reparacion

Las tareas de revision, mantenimiento, reparacion
o modificacién s6lo deben ser llevadas a cabo por
personal competente con supervision cualificada.

Si se necesitan piezas de repuesto utilice sélo
piezas originales del fabricante o de un proveedor
alternativo homologado.

Realice las siguientes operaciones antes de la
apertura o extraccion de los paneles de acceso o
de la realizacion de cualquier trabajo en el
producto:

e Aislelo del suministro de corriente principal.
Bloquee el aislante en la posicién 'OFF'
(APAGADO) y desmonte los fusibles.

e Fije una etiqueta al interruptor aislante y al
producto con el mensaje ‘REALIZANDO
TRABAJOS, NO APLICAR TENSION'. No
active la corriente eléctrica ni intente arrancar
la unidad si ve esta etiqueta fijada a la unidad.
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Asegurese de que se siguen estrictamente todas
las directrices relativas a la utilizacién y
mantenimiento, y de que el producto en su
totalidad cuenta con los accesorios y dispositivos
de seguridad y que estos se encuentran en buen
estado.

La precision de los dispositivos del sensor se debe
comprobar regularmente. Estos se deben sustituir
cuando se superen las tolerancias aceptables.
Asegurese siempre de que cualquier presion
dentro del sistema de aire comprimido se descarga
de forma segura a la atmésfera antes de intentar
extraer o instalar un sensor.

El producto sélo se debe limpiar con un pafo
humedo, utilizando detergentes suaves si es
necesario. Evite el uso de cualquier sustancia que
contenga élcalis o &cidos corrosivos.

No pinte las zonas de control ni oscurezca ninguna
indicacion, control, instruccién o advertencia.
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2. INTRODUCCION

El DCO de Metacentre (Duty Change Over,
cambio de servicio) es un producto de gestion
de compresores de aire especializado
compuesto de multiples compresores de aire
que funcionan en un mismo sistema de aire
comun disefiado para proporcionar una
rotacién de secuencia de servicio
automatizada y un control de banda de presion
Unica optimizada.

=@ - E| Metacentre DCO utiliza la
tecnologia de control de banda de presién
Unica, derivada de un sensor de presién
electrénico de gran precision. Por defecto ,el
Metacentre DCO estéa configurado para que
funcione con un sensor de presién de 16 bares
(232 psi) suministrado con el Kit DCO, pero
puede aceptar entradas de cualquier sensor
de presion de 4-20 mA dentro de un campo de
entre 1 bar (14,5 psi) y 60 bares (870 psi).

4
@ CJ La rotacién de servicio del compresor
de aire es automéatico siguiendo una base
ciclica continua mediante la utilizacién de un
temporizador ajustable de horas de
funcionamiento.

Modelo NUmero max. de
compresores

Metacentre DCO 2 2
Metacentre DCO 3 3
Metacentre DCO 4 4

2.1 Control y conexiones del compresor

metacenire”

Cada compresor de aire en el sistema puede
integrarse en el Metacentre DCO mediante un
moddulo de interfaz (proporcionado con el Kit
DCO) disefiado para posibilitar la conexion
con casi cualquier compresor de
desplazamiento de aire positivo con
independencia de su marca o fabricante.

El moédulo de interfaz

i (mi-PCB) est4 instalado
mi-PCB dentro de la zona de
j 5o CED 0B —o| control del compresory
= esta conectado al
[ Metacentre DCO
mediante un cable de
tres hilos.

® Cada compresor de aire debe estar
provisto de un sistema de regulacion de
carga/descarga y, si no es regulado con un
conmutador de presion electromecanico unico,
contar con una funcién de control de
carga/descarga a distancia, con capacidad
para aceptar una entrada de contacto de
conmutacién sin tension para la
carga/descarga a distancia.

Consulte el manual del compresor de aire o a
su proveedor/especialista de compresores de
aire antes de instalar el Metacentre DCO.
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® Algunos tipos/modelos de compresores
podran necesitar dispositivos de relé de
interfaz adicionales (no suministrados,
disponibles por separado); véase la lista de
piezas. Antes de instalar el Metacentre DCO
compruebe los diagramas de circuito del
compresor para determinar si son necesarios.

3. Funciones y caracteristicas
3.1 Control de presion:

La principal funcién de la estrategia de control
de presion del DCO es mantener la presion del
sistema entre el punto de ajuste de ‘alta
presién’ (PH- ajustable) y el de ‘baja presién’
(PL- ajustable). EI DCO calcula un nivel de
presién de ‘Objetivo’ (PT), el punto medio
entre los dos puntos de ajuste, que se utilizara
como el nivel de presién ‘objetivo’ nominal
para el sistema.

. . A PH
/XVZWPT
PL

Cuando la presién del sistema aumenta hasta
el punto de ajuste de Alta presion (a) se
descarga un compresor. Se deja que
descienda la presion al punto de ajuste de
Baja presion (b), antes de volver a cargar el
compresor para anadir capacidad productiva y
aumentar la presion. Este proceso continuara
con una demanda de aire estable en un ciclo
continuo estable.

Si la demanda de aire aumenta de forma
brusca y significativa y la capacidad productiva
del compresor cargado en el punto de ajuste
de Baja presion (b) es insuficiente, la presién
continuara descendiendo a un ritmo reducido.

El DCO se adaptara a esta situacién mediante
la carga de un compresor adicional.

En caso de que el compresor adicional se
cargue (c), este se calcula de forma dinamica
y viene determinado por el ritmo de descenso
de presion (la urgencia o tiempo limite) y la
desviacién aceptable de presién del sistema
(la ‘Tolerancia') de los limites de control
normales.

El mismo método se aplica de forma inversa
(al superar el punto de ajuste de Alta presién),
cuando se registra un descenso brusco o
significativo de la demanda de aire.

El ritmo de cambio de presién y la estabilidad
del control de presién viene determinada en
gran parte por la escala y el volumen del
sistema, y/o la brusquedad de las
fluctuaciones de demanda de aire; estas
caracteristicas variaran de una instalacién a
otra. Para adaptarse a las variaciones de las
caracteristicas de una instalacion, pueden
ajustarse tanto el nivel de presion ‘Tolerancia’
(TO) y la influencia en el tiempo de reaccion
dindmico como la amortiguacion (DA) del
DCO.

3.2 Tolerancia:

La tolerancia es una banda de presion por
encima y debajo de los niveles de control de
presion establecidos, para un caso
excepcional de aumento o descenso brusco
y/o significativo de la demanda, sin
comprometer un control 6ptimo.

+ 5 PH+TO
. TO

. Y PH
4 —— —PT

1 * PL

. TO

i ¥ PL-TO

La tolerancia (TO) se expresa como una
presion que define la amplitud de la ‘banda’ de
tolerancia.

Por ejemplo, una configuracion de la tolerancia
de 0,2 bares (3 psi) representa que el DCO
aplicaré respuestas Optimas adecuadas
durante una desviacién de presion de 0,2
bares (3 psi) por debajo del nivel de presion
establecido PL. Si la presion alguna vez se
desvia por debajo del limite de ‘tolerancia’, el
DCO aumentara proporcionalmente una
respuesta de emergencia hasta que la presion
vuelva a los niveles normales.
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Si el volumen del sistema es inadecuado, y/o
las fluctuaciones de la demanda son
importantes, es aconsejable aumentar la
banda de ‘Tolerancia’ para mantener un
control 6ptimo, y reducir la sobrerreaccion,
durante dichos periodos de transicion.

Si el volumen del sistema es generoso, el
ritmo de cambio de presién es lento y las
fluctuaciones de la demanda son poco
importantes y graduales permitiendo asi que la
banda de ‘Tolerancia’ se pueda reducir para
aumentar el control de presion.

3.3 Amortiguacion:

En situaciones en las que se produce la carga
de un compresor adicional, en el punto de
ajuste de presién de PL, no es conveniente
que se compense un aumento brusco y/o
importante de la demanda de aire; la reaccion
adicional del DCO, mientras que la presién se
desvia hasta el limite de ‘tolerancia’, se calcula
de forma dinamica.’ El tiempo transcurrido
antes de que se cargue un compresor
adicional para aumentar la capacidad de
generacion variara segun la urgencia de la
situacion.

El algoritmo de reaccion dinamica del DCO
esta preconfigurado por defecto para
adaptarse a las caracteristicas de la mayoria
de las instalaciones.

En algunas situaciones, como las de los
ejemplos siguientes, el ritmo de cambio de
presién puede ser agresivo 0
desproporcionado:

a) Volumen del sistema inadecuado

b) Diferencial de presion del equipo de
tratamiento de aire excesivo

c) Conducto calibrado inadecuadamente

d) Respuesta del compresor retardada

En estos casos, el DCO puede sobre-
reaccionar e intentar cargar el compresor
adicional, lo que puede no ser necesario una
vez que el compresor inicial esté funcionando,
cargado y con posibilidad de proporcionar la
capacidad de generacién adicional adecuada.
Si un aumento en la banda de ‘tolerancia’ es
insuficiente, la respuesta de reaccion dinamica
del DCO puede estar influenciada por el
aumento del factor de ‘Amortiguacion’(AM)
reduciendo la tendencia a sobre-reaccionar.

El factor de ‘Amortiguacion’ se puede ajustar
entre una escala de 0,1 a 10 con un factor
preconfigurado de 1. Un factor de 0,1 equivale

a un factor 10 veces mas rapido que el valor
predeterminado y un factor de 10 equivale a
un factor 10 veces maés lento que el valor
predeterminado.

3.4 Volumen del sistema:

S
%

rl
| S s
I VI g

A A

+

El control de presién de un sistema es una
respuesta de ‘bucle de retroalimentacion’
derivada del aumento, o descenso, de la
capacidad productiva de generacion de aire. Si
la capacidad productiva es mayor que la
demanda de aire, la presion del sistema
aumentara, si la demanda es mayor que la
capacidad productiva del sistema la presion
descenderd. El ritmo de cambio de presion
para modificar la capacidad de demanda y
generacion depende en gran parte del
volumen del sistema. Si el volumen del
sistema es pequerio, en relacion al
recomendado, el ritmo de cambio de presion
serd mas rapido y brusco, deshabilitando el
control eficaz y comprometiendo una eficacia
optima. Si el volumen del sistema es grande,
el ritmo de cambio de presion sera mas lento y
gradual. En este caso se puede conseguir una
mejora del control de presion, los tiempos de
respuesta del sistema pueden reducirse y,
como resultado, aumentara la eficacia 6ptima
del sistema.

La regla siguiente proporciona una
aproximacién del volumen minimo
recomendado del sistema:

m?3 = (m%/min) / (bar.g — 1)

OFP; aproximacion sdlo funciona en unidades
métricas; convierta las psi (libras por pulgada
cuadrada) y los f2 (pies cubicos) a unidades
métricas primero.

1,0 m3 = 35,315 ft3
1,0 m3/min = 35,315 cfm
1,0 bares = 14,5 psi
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Ejemplo: para un sistema que funciona con un
flujo de aire de demanda normal maximo de
36 m3/min. a una presion nominal de 7,0 bares

36 m3/min. / (7,0 bares — 1) = 6,0 m3 (212 f5)
3.5 Estrategia de rotacion de servicio:

La estrategia de control de DCO consta de dos
subestrategias:

1) La estrategia de ‘Rotacion’ del
compresor

2) La estrategia de ‘Control’ de carga del
compresor

—~
v_idla estrategia de Rotacion (duty
changeover) define como se redisponen, o0 se
reordenan, los compresores en una nueva
secuencia en cada evento de ‘Rotacién’ de
rutina. Los eventos de rotacion son
desencadenados por un intervalo ciclico.

@La estrategia de ‘Control’ de carga del
compresor define el modo en que los
compresores se utilizan en respuesta a las
variaciones de la presion del sistema.

Disposiciones de secuencia del compresor:

Cada compresor en un sistema inicialmente es
asignado al DCO con un ndmero de referencia
fijo e inalterable, de 1 a 4 (dependiendo del
modelo DCO).

@ Los ejemplos que se muestran en este
apartado corresponden al modelo Metacentre
‘DCO 4.

El ‘servicio' que se le asigna a un compresor
en cualquier disposicion de secuencia de
‘Rotacién’ configurada se define con una letra,
deAaD.

A = el compresor de ‘servicio’, el primero que
va a ser utilizado.

B = El compresor ‘en espera’, el segundo que
va a ser utilizado.

C = El compresor ‘en espera secundario’, el
tercer compresor que va a ser utilizado.

D = El compresor ‘en espera terciario’, el
cuarto compresor que va a ser utilizado.

La principal funcién del modo de rotacién ‘de
cambio de servicio’ es optimizar el
funcionamiento de un sistema de aire
comprimido compuesto por compresores de
capacidad productiva fija. Las asignaciones de
la rutina de rotacién se pueden modificar

utilizando los ajustes de ‘Prioridad’ para
adaptarse a compresores de diferente tamafo
y compresores preferentes y no preferentes.

Rotacion:

Cada vez que el intervalo de rotacion
establecido transcurre, se produce una
secuencia de rotacién y la asignacién de la
secuencia para cada compresor se reorganiza.

El compresor que fue asignado como
compresor de servicio (A) es reasignado como

ultimo en espera (D) y todas las demés
asignaciones aumentan en uno.

oG

B

o)
)
()

)

x O O >

A B C
D A B
C D A

Control:

En respuesta a una demanda cambiante, los
compresores se utilizan en virtud de una
‘estrategia FILO' (First In, Last Out [Salida en
orden inverso al de entrada)). Si la demanda
es mayor que la capacidad productiva de (A),
se utiliza el compresor de ‘servicio’ (A)
primero, seguido del (B). Segun aumente la
demanda se utilizara (C), seguido de la (D) si
aumenta el crecimiento de la demanda.

Si la demanda disminuye, (D) es el primer
compresor en ser descargado, seguido de (C)
y posteriormente (B) si la demanda continua
reduciéndose.

El dltimo compresor en ser descargado, si la
demanda se reduce significativamente, es (A).
El compresor asignado como (A) en la
secuencia es el primero en ser cargado y el
ultimo en ser descargado.

3.6 Configuracion de prioridad:

La configuracién de prioridad se puede
utilizar para modificar la asignacion de la
secuencia de ‘Rotacion’. A los compresores se
les puede asignar una ‘prioridad’ de 1 a 4, en
la que 1 seria la prioridad mas alta. A
cualquier compresor se le puede asignar
cualquier prioridad y cualquier nimero de
compresores puede tener la misma prioridad.

Pagina 7



Manual técnico

Ejemplo 1:

Para un sistema de cuatro compresores, que
incluye un compresor preferente asignado
como numero de compresor ‘1°, puede ser
recomendable garantizar que el compresor
preferente sea continuamente utilizado en
cualquier disposicion de secuencias como el
compresor de ‘servicio’. Para conseguirlo,
asigne a este compresor nimero 1 una
prioridad mas alta que a los tres compresores
restantes.

Compresor 1 (preferente) = prioridad 1
Compresores 2 a 4 = prioridad 2

0O

<
o
&
)

)

o O O @
O W O O

D
B
C
D

> > > >

Ejemplo 2:

Para un sistema de cuatro compresores, que
incluye un compresor (por ejemplo, el
compresor 4) que es menos efectivo, o que no
se desea que realice un funcionamiento por
otros motivos, puede ser conveniente
garantizar que el compresor sélo se utilice
como reserva de emergencia. Para
conseguirlo, asigne al compresor el nimero 4
con una prioridad mas baja.

Compresores 1 a 3 = prioridad 1
Compresor 4 = prioridad 2

11 1 2
m) A B C D
@ B C A D
@ C A B D
@ A B C D
Ejemplo 3:

En un sistema de cuatro compresores que
incluye un compresor preferente (compresor
namero 1) y un compresor no preferente que
s6lo es necesario como reserva para
emergencias (compresor numero 4), puede
ser recomendable garantizar que el compresor
preferente se utilice siempre como primero y el

compresor no preferente al final, en cualquier
disposicion de secuencia.

Compresor 1 (preferente) = prioridad 1

Compresores 2 y 3 = prioridad 2
Compresor 4 (no preferente) = prioridad 3

06

ml
&
o
)

)

> > > >

B C
C B
B C
C B

O O O O

Ejemplo 4:

Los compresores se pueden separar en
grupos de rotacion. En este ejemplo, los
compresores 1y 2 de un sistema de cuatro
compresores han sido configurados como un
grupo de alta prioridad y los compresores 3y 4
como un grupo de prioridad mas baja. Los
compresores 1y 2 siempre se utilizaran
primero en cualquier disposicion de secuencia
e irdn rotando en cada evento de ‘Rotacién’.
Los compresores 3 y 4 siempre seran
utilizados como un grupo de prioridad mas
baja en cualquier disposicién de secuencia e
irdn rotando en cada evento de ‘Rotacién’.

Ce0G
T 1
)

)
)
)
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2 2

A
B
A
B

> W >
o O O O
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4. Instalacion

Se recomienda que la instalacién y la puesta
en funcionamiento se lleve a cabo por un
proveedor del producto formado y autorizado.

4.1 Ubicacion y montaje de la unidad

El DCO se puede montar en la pared
utilizando dos fijaciones roscadas
convencionales. Se puede colocar el DCO
alejado de los compresores pero dentro de
una longitud de cable de 30 m (100 ft) de cada
compresor y a unos 100 m (330 ft) del sensor
de presion del sistema.

Para uso en ambientes de Grado de
contaminaciéon 2

Los prensacables, conductos u otros ajustes
de entradas de cable del Tipo 12, 12K 0 13,

deben utilizarse para mantener la clasificacion
Tipo 12 de la unidad.

0 Antes de abrir el DCO, retire la tensién de
la unidad.

oz

=)

% %

Para el montaje utilice los tacos, tornillos y
arandelas suministrados.

Utilice las fijaciones delanteras inferiores para
sujetar el panel frontal durante la instalacion.

(@ Utilice las arandelas suministradas para
asegurar una distribucion uniforme de la
fuerza a lo largo del punto de montaje.
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El cerramiento podra sufrir fracturas si se
omite la colocacion de las arandelas (1) o si se
aplica un par excesivo (2).

4.2 Fuente de alimentacion
Proteccién del circuito derivado externo:

Se debe instalar una proteccion de fusibles
para el circuito derivado con una tension
nominal de 250 Vca /20 A como méximo y con
aislante en el suministro principal de corriente,
externo a la unidad. El aislante fundido del
circuito derivado debe estar ajustado con dos
fusibles UL de 250 Vca /2,0 A, uno para el
circuito de alimentacion vivo y otro para el
neutro. Los fusibles deben cumplir con el UL
248-4, Clase CC, Guia JDDZ y deben estar
incluidos en portafusibles Clase CC.

Como medio de desconexion se debe utilizar
un interruptor adecuado o disyuntor que
cumplan con las protecciones IEC60947-1 y
IEC 60947-3. Este debe estar incluido en la
instalacion del edificio, cerca del equipo y
dentro del alcance del operador. Debe estar
marcado como un dispositivo de desconexién.

X10

E 1||E@ —

E 2|[0] €— E

vl N A
&Lftq—L

Para la corriente entrante se deben utilizar
cables de, por lo menos, AWG 18 (AWG 14,
maximo).

Para terminales de cableado de campo utilice
solamente conductores de cobre a 60/ 75 °C.
Par de apriete de cableado de campo 1,2 N m

@ Se debe implementar una conexion a tierra
permanente a la tierra de la unidad, como se
muestra en la ilustracion. El tamano AWG de
la conexién a tierra debe ser el mismo que el
de los cables de suministro entrante.

El par aplicado para el ajuste debe ser de, por
lo menos, 1,2 N m.

El Metacentre DCO admite cualquier tension
de fuente de alimentacion entre 115y 230 Vca
+-10%, 50/60 Hz, 60 VA; no es necesario
alterar la configuracién o ajuste interno.

4.3 Localizacion del sensor de presion

El sensor de presién del sistema (P) debe
estar ubicado en una posicién en la que reciba
continuamente presién comun a la entrega de
todos los compresores del sistema.

Control de presion del lateral de generacién:

P

[

rAP

[
N
v

Control de presion del sistema (Lateral de
demanda):

[

@ La presién del sistema serd inferior a la
presion establecida de ‘generacion’ debida a la
pérdida de diferenciales de presién a un
equipo de tratamiento de aire. La presién
nominal del sistema disminuira a medida que
aumente la presion diferencial del tratamiento
del aire.

0 Asegurese de que cada compresor esté
equipado con una detencién independiente de
presién excesiva; el aumento del diferencial de
presién mediante el equipo de tratamiento de
aire puede resultar en una excesiva presion de
descarga del compresor.

(® Se recomienda un control regulary
rutinario del diferencial de presion mediante el
equipo de tratamiento de aire.

Pagina 10



Metacentre DCO

4.4 Conexion del sensor de presion

El sensor de presién debe estar conectado a
la terminal X01 del DCO mediante un cable de
par trenzado blindado a tierra (0,25 mm?
minimo), que no sea mayor de 100 m (330 ft)
en longitud.

X01
@ + 100m (7330f7t) max
+C 1 +
0200
Al || 2—= -/ -

i 4-20mA

® La polaridad del cable es importante.
4.5 Interfaz de compresor PCB

El mi-PCB’ esta disefiado para realizar una
interfaz de un compresor con el DCO
mediante un cable de tres hilos (de 0,5 mm?2
minimo), que no sea mayor de 30 m (100 ft).

X04: 1

”é’%? § X05:2

‘ X06: 3
T xor:(Tfa
? M\\\ 0.5-1.5mm 2
30m ’ h } 3 b GN
(1rr(1)gj<t) T 7. 22A Ram
J7 L,, i ‘ 1: (> Load

Vi
j [Elill

3 2 1

Compresor 1 2 3 4
DCO 2: X04 X05 -
DCO 3: X04 X05 X06

DCO 4: X04 X05 X06 X07

Cada compresor del sistema tendra un
ndmero Unico de identificacién asignado,
comenzando por el 1 y aumentando hasta el
ndmero de compresores que hay en el
sistema. Cada compresor debe disponer del
numero de identificacién claramente indicado
a efectos de referencia operativa.

Para cada compresor conectado al DCO que
dispone de un ‘mi-PCB,’ los hilos de
transmision deben estar asignados a las

terminales del DCO destinadas al nUmero de
referencia del compresr asignado.

s [—=—]
T O\
321 87
]

3
Ik
I
(I
(-]
L}
Qo
8
o3
=3

456 J

El mi-PCB’ es un médulo para montaje en
carril DIN de 35 mm disefiado para una
instalacion dentro de la zona de control o de la
aparementa.

J*“

A

T (]

N\

GND Di LOAD

‘ 24VDC

@ 240V'CE' 4A
15V " UL

FE’W NG

456 456 |

® Cada compresor debe estar provisto de un
sistema de regulacién de carga/descarga y, Si
no es regulado con un conmutador de presion
electromecanico Unico, contar con una funcién
de control de carga/descarga a distancia, con
capacidad para aceptar una entrada de
contacto de conmutacion sin tension para la
carga/descarga a distancia.

® Consulte el manual del compresor o0 a su
proveedor/especialista de compresores de
aire antes de instalar el DCO.

El ‘mi-PCB’ esta provisto de contactos de relé
de conmutacion ‘sin tensién’ para salidas de
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carga/descarga y una entrada para la
deteccién de alarma o alarma/funcionamiento.

4.6 Entrada de alarma/funcionamiento

0 Dentro del compresor de aire habra
tensiones eléctricas mortales. Aisle el
suministro de corriente eléctrica del compresor
de aire antes de comenzar cualquier labor.

Para la monitorizacién del compresor, el ‘mi-
PCB’ se instala con una terminal de dos
patillas (patillas 7 y 8).

87 87

Cuando las patillas 7 y 8 estén conectadas
(circuito cerrado) el Metacentre DCO indicara
que el compresor asociado esta bien (OK). Si
la conexién esta obstruida (circuito abierto), el
Metacentre DCO indicara una alarma (la
funcién depende de la opcion de entrada
seleccionada) e interrumpira la utilizacion del
compresor.

X v

\ 7

oo+ @4 i]%ﬁ

8

0 La entrada de alarma/funcionamiento
debe cambiarse mediante un contacto de
conmutacion ’sin tension’. Nunca conecte
una fuente de tension a la entrada.

El Metacentre DCO puede adaptar una de tres
opciones de control para cada compresor:

A) Sin control
B) Alarma
C) Alarma y funcionamiento

4.6.1  Opcion 'A’: sin control

Conecte un alambre de conexion
(1) entra las patillas 7 y 8 de la
— terminal. El Metacentre DCO

[E E] detectara el compresor de manera
| continua como preparado y
8 7 disponible para su utilizacion tal y

como se requiere,
independientemente del estado
actual del compresor.

4.6.2 Opcion ‘B’: alarma

3L 1=

Metacentre DCO; menu 3
Configure la ‘Opcion entrada de alarma’ para el
compresor a ‘0’

1)
OV,
S
===

P

8 7

Para un compresor previsto de un contacto de
alarma ‘sin tensién’ (1), conecte las terminales
7 y 8 de ‘mi-PCB’ a los contactos de alarma de
‘circuito cerrado’ cuando el compresor esté
preparado y disponible para responder de
manera automatica a una orden de carga.

El Metacentre DCO monitoriza continuamente
la entrada de alarma y detectara las
condiciones de la misma con independencia
del estado de las 6rdenes de ‘carga’. Los
contactos de la alarma del compresor deben
permanecer cerrados en todo momento
cuando el compresor esté preparado y
disponible y/o en funcionamiento.

En un compresor que no esté provisto de
contacto de alarma ‘sin tensién’ se podra
instalar un relé (no suministrado, disponible
por separado) en el circuito de control del
compresor. Los contactos de relé deben ser
de ‘circuito cerrado’ cuando el compresor esté
preparado y disponible y/o en funcionamiento.

Para un compresor que no dispone de un
circuito de alarma, o en el que no esté
accesible, se recomienda conectar un relé
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adicional (2) a una pieza del circuito
desactivada cuando se active la parada de
emergencia (1).

(® La bobina del relé (2) debe estar
seleccionada para que se ajuste a la tensién
del circuito de control del compresor. Los
contactos del relé deben tener, como minimo,
una tension nominal de 24 Vca/ CC a 0,2
Amp.

4.6.3 Opcion ‘C’: alarma y funcionamiento

L=

< o

Metacentre DCO; menu 3

Configure la ‘Opcién entrada de alarma’ para el
compresor a ‘1’

Cuando el Metacentre DCO no necesita que el
compresor ‘Cargue’, se ignora la entrada de la
alarma.

(® No se detectara ni indicara la condicién de
alarma de un compresor si el Metacentre DCO
no proporciona una senal de ‘carga’ al
compresor.

Al activar el Metacentre DCO la sefial de
carga ‘mi-PCB’, la entrada de alarma
dispondra de 30 segundos para cerrar el
circuito. Si la entrada de alarma falla y no
cierra en esos 30 segundos, o si abre el
circuito en cualquier momento durante el
estado de solicitud de carga después de que
hayan pasado los 30 segundos, el Metacentre
DCO detectara una situacion de alarma. Esta
situacién debera restaurarse manualmente en
el panel DCO.

Esta funciéon combina la capacidad de detectar
un compresor en funcionamiento con el
control de condicién de alarma.

Normalmente no es necesario detectar un
contacto de conmutacion de alarma junto con
un contacto de conmutacién de motor en
funcionamiento debido a que el compresor no
iniciara una secuencia de arranque y
funcionamiento del motor en caso de existir
una alarma de detencién. Si el compresor falla
y no arranca y se pone en funcionamiento en
los 30 segundos posteriores a la orden de
‘Carga’, esto es suficiente para asumir que el
compresor no esta disponible por causa de
una parada manual o un estado de alarma de
detencion.

Dependiendo del circuito del compresor y la
disponibilidad de contactos de conmutacién

‘sin tension’, podra ser necesario instalar relés
adicionales (no suministrados, disponible por
separado) en el circuito de control del
compresor. El contacto de relé ‘En
funcionamiento’ debe ser de ‘circuito cerrado’
cuando el motor principal del compresor esté
en funcionamiento; el contacto de relé de
alarma debe ser de circuito cerrado cuando el
compresor esté preparado y disponible y/o en
funcionamiento.

(© La bobina del relé debe estar seleccionada
para que se ajuste a la tensién del circuito de
control del compresor. Los contactos del relé
deben tener, como minimo, una tensién
nominal de 24 Vca/ CC a 0,2 Amp.

Los circuitos de conexién que aparecen a
continuacion muestra, a modo de ejemplo,
distintas situaciones de la instalacion:

vl ()

o |

87

El contactor de linea del motor principal, o
Delta, (M) estéa provisto de un contacto de
recambio auxiliar normalmente abierto ‘sin
tension’ (1).

v ()

b

B

87

En caso de que el contactor de linea del motor
principal, o Delta, no estuviese provisto de un
contacto de recambio auxiliar ‘sin tensién’, se
podra instalar un relé (1) paralelo a la bobina
del contactor.
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+V
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Para poder detectar inmediatamente una
detencién del compresor sin un retraso de 30
segundos, instale un relé (no suministrado,
disponible por separado) en el circuito de
control del compresor. Los contactos de relé
deben ser de ‘circuito cerrado’ cuando el
compresor esté preparado y disponible y/o en
funcionamiento.

Para un compresor que no dispone de un
circuito de alarma, o en el que no esté
accesible, se recomienda conectar un relé
adicional (2) a una pieza del circuito que se
desactiva cuando se activa la parada de
emergencia (1).

+V —
@)

DM e | B

ov _;\ o

87

]

Para un compresor provisto de un contacto de
alarma ‘sin tensién’ (3), conecte los terminales
7 y 8 de ‘mi-PCB’ a los contactos de alarma en
serie con el contacto auxiliar del contacto
auxiliar de linea del motor principal, o Delta.
Los contactos de alarma deben ser de ‘circuito
cerrado’ cuando no haya una condicién de
alarma presente y cuando el compresor esté
preparado y disponible para responder de
manera automatica a una orden de carga.

+v- @ ﬂ\/
ks

87

En caso de que el contactor de linea del motor
principal, o Delta, no estuviese provisto de un
contacto de recambio auxiliar ‘sin tensién’, se
podra instalar un relé (2) paralelo a la bobina
del contactor.

4.7 Salida de control de carga

El ‘mi-PCB’ se encuentra provisto de un relé
de control de carga, del cual los contactos
pueden ser utilizados para regular el
compresor conforme al control de presion del
Metacentre DCO.

L (D
ST T
2V NG

b 456 ‘iei‘

0 Asegurese de que el compresor esté
provisto de una proteccion independiente de
presién excesiva.

Los ejemplos de conexion ‘mi-PCB’ que se
muestran en este manual sirven solamente
como referencia. La mayoria de circuitos
de control del compresor seran muy
semejantes a uno de los diagramas;
examine el diagrama del circuito de control
del compresor. Algunos compresores tiene
variaciones en su disposicion, operacion
y/o funcion, por lo tanto, en caso de ser
necesario, consulte con su
proveedor/especialista de compresores
para solicitar ayuda.
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0 Se podran encontrar tensiones eléctricas
mortales en las terminales de un conmutador
de presion del compresor de aire. Aisle el
suministro de corriente eléctrica del compresor
de aire antes de comenzar cualquier labor.

4.7.1 Entrada digital de carga a distancia:

(1)

It
g By

G4
= 10)
©) —

Para un controlador del compresor provisto de
una entrada digital de carga a distancia (1),
utilice los contactos de conmutacion del ‘mi-
PCB’ para activar la entrada de carga. Algunos
controladores de compresores pueden
también estar provistos de una entrada de
‘permiso de carga a distancia' o ‘a
distancia/local’(2).

Esta entrada debe estar activada para permitir
la carga a distancia. Utilice una conexién por
cable (3*) o un conmutador local/a distancia
(3**, no suministrado).

@ La funcién I6gica de entrada de carga a
distancia de algunos controladores
electrénicos se encuentra invertida; el
compresor ‘cargard’ cuando la entrada sea de
circuito abierto y ‘descargard’ cuando sea de

circuito cerrado.
T,

—
B o N
e 2 . %ﬂ

Ce

En esta situacién utilice el contacto de salida
‘normalmente cerrado’ (patilla 5*) del ‘mi-PCB’.

4.7.2 2-Conmutador de presion del
cableado:

S

Qv

Para un compresor de aire instalado con un
conmutador de presion electromecanico de
dos hilos, conecte los contactos de salida ‘mi-
PCB’ en serie con el conmutador de presion.
Esto dejara al conmutador de presion ‘en
secuencia’ permitiendo que el conmutador de
presion realice la funcion de proteccién de
presién excesiva.

® Asegurese de que las configuraciones de
presién del conmutador de presion original
estén alineadas a un minimo de 0,5 bares (7
psi) por encima de las configuraciones de
presion de funcionamiento del Metacentre
DCO. Configuraciones del conmutador de
presién cercanas o por debajo de las
configuraciones de presién del Metacentre
DCO interrumpiran un control de presion
exitoso.

4.7.3 3-Conmutador de presion del
cableado:

vV

P><

N

N&

Para un compresor de aire instalado con un
conmutador de presion electromecanico de
tres hilos, conecte los contactos de salida ‘mi-
PCB’ tal como se muestra en la ilustracién.
Esta organizacion dejara al conmutador de
presién ‘en secuencia’ permitiendo que el
conmutador de presion realice la funcién de
proteccion de presién excesiva.
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® Algunos conmutadores de presion de
compresores mas antiguos funcionaran a la
inversa; el solenoide (descargador) esta
conectado a las terminales del conmutador de
presion normalmente cerrado. En este caso,
asegurese de que la patilla 4 comuan del ‘mi-
PCB’ esté conectada al terminal de salida del
conmutador de presion normalmente cerrado
e invierta las conexiones de las patillas 5y 6
del ‘mi-PCB’.

® Asegurese de que las configuraciones de
presién del conmutador de presion original
estén alineadas a un minimo de 0,5 bares (7
psi) por encima de las configuraciones de
presion de funcionamiento del Metacentre
DCO. Configuraciones del conmutador de
presién cercanas o por debajo de las
configuraciones de presién del Metacentre
DCO interrumpiran un control de presion
exitoso.

4.8 Entradas auxiliares (Opcional)

El DCO esté provisto de dos entradas
auxiliares.

La funcion de la entrada se puede seleccionar

en el menu y se puede adaptar para diferentes
requisitos de aplicaciones.

Mapa de menu; elementos del menu
ooo

——

V— T 05-15mm?
X12 ' piy \ #1

o=
| i —r

100m (330ft) max

X11 Di2 #2

B——

100m (330ft) max

—_

4/74

Se puede disefar cada entrada auxiliar para
detectar un contacto de conmutacion ‘sin
tensién’ a distancia (con una tensién nominal
de 24 Vca @ 10 mA).

0 Nunca conecte una fuente de tension a
una entrada auxiliar.

4.9 Salidas auxiliares (Opcional)

ElI DCO esté provisto de dos salidas de relé de
contacto auxiliares.

La funcion de la salida se puede seleccionar

en el menud y se puede adaptar para diferentes
requisitos de aplicacion.

@ Mapa de menu; elementos del menu

‘ 240V 'CE'
115V 'UL
Xog 4A max

RZE; %$$#2

/\/7

Los contactos de relé de salida auxiliar tienen
una tension nominal de 240 V ‘CE / 115V ‘UL’
@ 4 A como maximo.

410 Comunicaciones RS485
El DCO esté provisto de la capacidad de

comunicaciones de red RS485 utilizando el
protocolo AirBus485 (Multi485).

X13 RS485 +L1 (A)
2 (5] e~

B >oocos
al -L2(B)

&)» Las comunicaciones de datos RS485, y otras
senales de baja tension, pueden estar sujetas a una
interferencia eléctrica. Esta posibilidad puede provocar
averias intermitentes o anomalias dificiles de
diagnosticar. Para evitar esta situacién, emplee siempre
cables blindados a tierra, adecuadamente sujetos de un
extremo a un buen contacto a tierra. Tenga también
especial cuidado con el encaminamiento de los cables
durante la instalacion.

a) Nunca encamine un cable de comunicaciones de datos
RS485 o de senales de baja tension a lo largo de un
cable de alta tensién o cable de alimentacién de 3 fases.
De ser necesario atravesar la ruta de un cable de
alimentacién, se debe atravesar en angulo recto.
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b) De ser necesario seguir el encaminamiento de cables
de alimentacién una distancia corta (por ejemplo: desde
un compresor hasta una pared a lo largo de una bandeja
portacables colgante) agregue el cable RS485 o de sefal
en el exterior de una bandeja portacables con conexién a
tierra de forma que esta bandeja forme una proteccion de
interferencia eléctrica.

L.X —_ 1/ z /

c¢) Siempre que sea posible, nunca encamine un cable
RS485 o de senfal cerca de equipos o dispositivos que
puedan ser una fuente de interferencia eléctrica (por
ejemplo: un transformador de alimentacién de 3 fases,
una unidad de aparamenta de alto voltaje, un modulo de
control de inversion de frecuencia, una antena de
comunicaciones por radio, etc.).
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5. Puesta en funcionamiento

Procedimiento de puesta en
funcionamiento

Al poner el DCO en funcionamiento, lleve a
cabo los siguientes procedimientos antes de
intentar su arranque.

() Se recomienda que la puesta en
funcionamiento se lleve a cabo por un
proveedor/especialista del producto formado y
autorizado.

5.1 Comprobaciones fisicas

Antes de aplicar potencia al DCO asegurese
de que las conexiones de la fuente de
alimentacién sean las adecuadas, seguras y
que se incluyan dentro del campo de 115 a
230 Vca (+-10%), 50/60 Hz, 60 VA.

Instalacion

Conecte la fuente de alimentacion al DCO.

Se podra visualizar la identificacion del
programa de control durante un corto periodo
de tiempo, seguida por la pantalla de Usuario
de funcionamiento normal.

5.2 Pantalla de presion

Compruebe la presion del sistema mostrada.
Si la presién no es correcta o precisa,
compruebe el tipo y el campo del sensor y
lleve a cabo el procedimiento de calibrado y
puesta en funcionamiento del sensor de
presién.

Menus y navegacion

Elementos del menu

4.Po Calibrado de desviacion del sensor
4.Pr  Calibrado del campo del sensor

5.3 Configuracion de unidad

Antes de que se pueda llevar a cabo un
funcionamiento adecuado, se deben configurar
los siguientes elementos (en el orden
mostrado) para cumplir con los requisitos de
instalacion.

I Funciones y caracteristicas; elementos

del menu

4.nC Numero de compresores
4.PU Pantalla de unidad de presion

3.C1/4 Compresor n.® 1-4
Tipo de entrada de alarma

2.C1/4 Compresor n.t 1-4
Prioridad

1.HA Alarma de Alta presion

1.PH Punto de ajuste Alta presion
1.PL  Punto de ajuste Baja presion
1.LA Alarma de Baja presién
1.SC Intervalo de rotacién

1.PF  Habilitar reinicio automéatico

5.4 Funciones y caracteristicas opcionales
Los requisitos de instalacién podran incluir la
implementacion de funciones y caracteristicas

adicionales u opcionales; de ser asi, debe
cubrir estos requisitos.

I Funciones y caracteristicas; elementos

del menu
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6. Menus y navegacion

El Metacentre DCO tiene una variedad de
menus. Cada menu contiene un grupo de
configuraciones que se pueden ajustar.

Cada menu dispone de un cédigo de acceso
anico.

Mapa de menu

6.1 Para acceder al menu

-

A+V Pulse los botones UP (arriba) y DOWN

(abajo) al mismo tiempo. En la pantalla se le

solicitara un ‘codigo de acceso’.
nNNN

@ @ El primer nimero del codigo de

acceso de cuatro digitos parpadeara. Pulse
UP o DOWN para ajustar el primer digito del
cédigo de acceso.

® s el nmero de cédigo de acceso es
menor que 1.000 el primer caracter del codigo
sera 0 (cero). Por ejemplo, ‘123’ = ‘0123’

@ Cuando el primer digito esté configurado,
pulse ENTER para continuar e introducir el
siguiente digito del cégjgo de acceso.
nNNnMn
Uy

El segundo digito parpadeara.

@ @ Pulse UP o DOWN para ajustar el

segundo digito del cédigo de acceso.

@ Pulse ENTER para continuar e introducir
el siguiente digito del codigo de acceso.

Repita estos pasos para introducir el tercer y
cuarto digito del codigo de acceso.

Una vez haya introducido el cuarto digito del
cbdigo de acceso, se visualizara el primer
elemento del menu indicado.

® Si no se reconoce el codigo de acceso, la
pantalla volvera a su funcionamiento habitual.

6.2 Ajuste de elementos del menu

Al estar en el modo mend, la pantalla superior
mostrara el nimero del menu seguido por el
cédigo del elemento de menu separado por un
punto:

\PH
l. (ejemplo: mend 1, elemento ‘PH)

La pantalla inferior mostrara el valor o
configuracién del elemento del menu:

1M
LU bA- (gjemplo: ‘PH’ = 7,0 bares)

@ @ Para visualizar los elementos de un

ment pulse UP (ARRIBA) o DOWN (ABAJO).

@ Para ajustar el valor o configuracién de
un elemento del mena, pulse ENTER. El valor
o configuracion del elemento del menu
parpadeara.

an -
- WUBAF:

[ AR

@ @ Pulse UP o DOWN para ajustar el

valor o configuracién de la manera deseada.
N Y A R B2
E8ea-

2 R T

@ Pulse ENTER para introducir un nuevo
valor o configuracién en la memoria.

EBsa-

El valor o configuracion del elemento del menu
dejara de parpadear y la nueva configuracién
serd almacenada en una memoria permanente
no volatil.

6.3 Para salir del menu

@ Para salir de un mend, pulse RESET
(restauracion) en cualquier momento. Si se ha
realizado un ajuste del elemento del mend,
pero no se ha introducido, el valor o la
configuracién originales permaneceran sin
modificacién alguna.

(© Solamente se podra acceder a los menus
de uno en uno. No se podra acceder a un
menu directamente desde otro. Para acceder
a otro menu debe salir del menu activo
pulsando RESET.
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6.4 Mapa de menu

§ |__17| Menu 1 — Funcionamiento

Cddigo de acceso: 0011

1. --
PH Punto de ajuste Alta presién
PL Punto de ajuste Baja presion
HA Limite de alarma de Alta presién
LA Limite de alarma de Baja presién
SC Intervalo de cambios de secuencia (h)
PF Reinicio automatico por fallo de

corriente (encendido/apagado)
L |

§ |__17| Menu 2: Prioridad del compresor
Cddigo de acceso: 0021

2.--
C1 Prioridad del compresor n.?1
Cc2 Prioridad del compresor n.®2
C3 Prioridad del compresor n.23*
C4 Prioridad del compresor n.?4 *

|
y & Menu 3: alarma ‘mi-PCB’

Cddigo de acceso: 0022

3.--
|
C1 Tipo de alarma del compresor n.°1
C2 Tipo de alarma del compresor n.°2
C3 Tipo de alarma del compresor n.°3 *
C4 Tipo de alarma del compresor n.?4 *

g
%4'11 Menu 4: Puesta en

funcionamiento
Cddigo de acceso: 0032

4.--

nC Numero de compresores

PU Pantalla de unidad de presion

Sd Tiempo de retardo de inicio

dP  Amortiguacion

tP  Tolerancia

r1 Funcién de relé de salida 1

r2  Funcion de relé de salida 2

d1  Funcién de entrada digital 1

d2  Funcién de entrada digital 2

Po Calibrado de ‘desviacion’ del sensor de
presion

Pr  Calibrado del ‘campo’ del sensor de
presion

Cf  Funcién de control

LP  Permisible limitado

L |

* depende del modelo

6.5 Elementos del menu

1.PH Punto de ajuste Alta presion
El punto de ajuste ‘superior’ o ‘inferior’; limite
superior del control de banda de presion.

1.PL  Punto de ajuste Baja presion
El punto de ajuste‘inferior’ o de ‘carga’; limite
inferior del control de banda de presion.

1.HA Alarma de Alta presion

Nivel de la ‘Alarma’ de alta presion. Esta
funcién se encuentra activada en todo
momento. Ajuste que se encuentra
inmediatamente por debajo de los valores de
descompresion del sistema y por debajo del
indice maximo de presién del sistema de
todos los componentes del sistema de aire
comprimido.

1.LA Alarma de Baja presion
El nivel de ‘Advertencia’ o ‘Alarma’ de baja
presion.

1.SC Intervalo de cambio de secuencia

0,1 a 168 horas (0,1 = 6 minutos)

Establece la secuencia del tiempo o intervalo

de ‘Rotacion'. Las asignaciones de secuencia
del compresor rotaran cada vez que finalice el
tiempo del intervalo de cambio de secuencia.

1.PF  Habilitar reinicio automético

0 = deshabilitar reinicio automatico por fallo de
corriente

1 = habilitar reinicio automéatico por fallo de
corriente

El DCO solo se reiniciara automaticamente
cuando la corriente se restaure, si el DCO
estaba en un ‘estado operativo de Arrancado’
cuando se produjo la pérdida de corriente o el
corte.

() EIDCO no esta provisto para reiniciar
ningun compresor de aire. Cada compresor
debe estar provisto del reinicio automatico por
fallo de corriente.

2.C1-2.C4 Prioridad del compresor
La configuracion de ‘prioridad’ para cada
compresor.

@ Configuracién de prioridad

3.C1-3.C4 Tipo de alarma ‘mi-PCB’
Determina la funcién de la entrada de alarma
‘mi-PCB’ para cada compresor.
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0 = alarma:

El Metacentre DCO monitoriza continuamente
la entrada de alarma y detectara las
condiciones de la misma con independencia
del estado de las érdenes de ‘carga’. Los
contactos de la alarma del compresor deben
permanecer cerrados en todo momento
cuando el compresor esté preparado y
disponible y/o en funcionamiento.

1 = alarma/funcionamiento:

Al activar el Metacentre DCO la sefial de
carga ‘mi-PCB’, la entrada de alarma
dispondra de 30 segundos para cerrar el
circuito. Si la entrada de alarma falla y no
cierra en esos 30 segundos, o si abre el
circuito en cualquier momento durante el
estado de solicitud de carga después de que
hayan pasado los 30 segundos, el Metacentre
DCO detectara una situacion de alarma. Esta
situaciéon debera restaurarse manualmente en
el panel DCO.

4.nC Numero de compresores
Ajuste del nimero de compresores
conectados al DCO.

®E ndmero maximo de compresores viene
determinado por el modelo DCO: 2, 3 0 4.

4.PU Pantalla de unidad de presién
Bares o psi.

4.8d Tiempo de retardo de inicio

Funcién de arranque escalonado: al iniciar el
DCO, se cargaran los compresores tal y como
ser requiere, con un tiempo de intervalo entre
cada solicitud de carga. Esta caracteristica se
emplea para evitar que todos los compresores
arranquen al mismo tiempo durante el inicio
del sistema.

4.dP Amortiguacion
La configuracion de ‘Amortiguacion’ del control
de presion.

Control de presién; amortiguacién

4.tP Tolerancia
La configuracion de ‘Tolerancia’ del control de
presién.

Control de presion; tolerancia

4.r1 Funcién de relé de salida auxiliar 1
Determina la funcién de la salida de relé n.2 1.

AF: no/nC  Cualquier alarma DCO o de

compresor
CF: no/nC  Solamente alarma del
compresor
rn: no/nC ElI DCO ha arrancado y se

encuentra en funcionamiento
LA: no/nC Alarma de Baja presién

‘no’ = la salida esta normalmente apagada
(contactos de circuito abierto); encendido
cuando la condicion es verdadera.

‘no’ = la salida estd normalmente
encendida (contactos de circuito cerrado);
apagado cuando la condicién es verdadera.

(© Los contactos de relé seran de circuito
abierto durante la pérdida o corte de la fuente
de alimentacion DCO independiente de la
configuracién.

4.r2 Funcién de relé de salida auxiliar 2
Determina la funcién de la salida de relé n.2 2.
Las funciones disponibles son las mismas que
en la salidaderelé n.2 1.

4.d1 Funcién de entrada auxiliar 1
Determina la funcion de la entrada auxiliar n.2
1.

“- -“(guiones) la entrada no tiene funcion.

SS: Arrancado/Parada a distancia:
ElI DCO arrancara y se pondra en
funcionamiento cuando la entrada
cambie su estado de ‘apagado’
(circuito abierto) a ‘encendido’ (circuito
cerrado). El DCO parara cuando la
entrada se encuentra ‘apagada’
(circuito abierto). Los botones
‘arrancar’ y ‘parar’ del teclado
permanecen activos.

AF: Alarma remota:
ElI DCO proporcionara una indicacion
de ‘Alarma auxiliar’. EI DCO
continuara funcionando con
normalidad. Se requiere una
restauracién manual.

Ad: Alarma remota, retardada:
ElI DCO proporcionara una indicacion
de ‘Alarma auxiliar’. Solamente estara
activa cuando el DCO esté arrancado
y en funcionamiento. De no ser asi, se
ignorara. Cuando se arranca el DCO,
se ignorara la entrada los 30 primeros
segundos después de los cuales la
entrada se vuelve activa.

tF: Desconexion remota:
El DCO proporcionara una indicacion
de ‘Desconexidn auxiliar’. Se requiere
una restauraciéon manual.

@ La produccién de aire comprimido
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parara.

td: Desconexion remota, retardada:
El DCO proporcionara una indicacion
de ‘Desconexién auxiliar’. Solamente
estara activa cuando el DCO esté
arrancado y en funcionamiento. De no
ser asi, se ignorara. Cuando se
arranca el DCO, se ignorara la entrada
los 30 primeros segundos después de
los cuales la entrada se vuelve activa.

® La produccién de aire comprimido
parara.

4.d2 Funcién de entrada auxiliar 2

Determina la funcioén de la entrada auxiliar n.2
2.

Las funciones disponibles son las mismas que
en la entrada auxiliar n.2 1.

4.Po Desviacion del sensor de presion

4.Pr Campo del sensor de presion

4.Cf Funcion de control

Determina si el DCO mantiene el control de los
compresores cuando se detiene el DCO.

Nota: esto solo se aplica cuando la conexion
se realiza a través de Airbus485

0 = Stop : Control de la presién de retorno a
los compresores

1 = Standby : Mantener el control y mantener
continuamente los compresores "offload"

4.LP Permisible limitado

Determina cuantos compresores pueden ser
utilizados por el DCO.

Nota: Esta funcion esta limitada por ‘nC’ el
numero de compresores.

Procedimiento de calibrado del sensor de
presion:

1) Puesta en funcionamiento

Inicialmente se debe configurar la ‘Desviacion’
(minima) en el valor minimo o mas bajo de
presion para el sensor. Ajuste el ‘Campo’
(maximo) en el valor maximo o mas elevado
para el sensor.

Por ejemplo:

Si el sensor de presion es de 0 a 16 bares (0 a
232 psi) coloque la ‘desviacion’ a 0 bares (0
psi) y el ‘Campo’ a 16 bares (232 psi).

Si el sensor es del tipo —1,0 (menos un bar.g)
a 15,0 bares, configure la ‘desviacién’ en —1,0
bar (menos un bar) y el campo en 15,0 bares.
Aviso: El valor de ‘campo’ equivale al valor
méximo y no al rango del sensor.

Ejecute el procedimiento de calibrado.
2) Procedimiento de calibrado

a) Desviacion: Exponga el sensor al ambiente
y ajuste la configuracién ‘desviacién’ (de ser
necesario) hasta que la pantalla de presion
detectada muestre 0 bar (0 psi).

b) Rango: Aplique una presion precisa ya
conocida al sensor de presion y ajuste la
configuracién ‘Campo’ hasta que la pantalla de
presion detectada coincida con la presion
aplicada. Se recomienda una presién aplicada
igual o mayor que la presién nominal de
trabajo del sistema.

@ La presion detectada se visualiza con el
elemento del menu de calibrado y cambiara
para coincidir con la configuracion de calibrado
nueva al ajustar la misma.

® No hay necesidad de que la presién
aplicada sea estatica; puede ser dindmica y
cambiante. Esto permite que se lleve a cabo el
calibrado en un sistema completamente
funcional en el que la presion del sistema
podré verificarse con exactitud desde otra
fuente.

0 Una correcta configuracion y calibrado
del sensor de presion es esencial para un
funcionamiento adecuado del sistema. Se
recomienda que se examine el calibrado
del sensor de presion y que se ajuste en
caso de ser necesario, sea manualmente o
en una base periédica de rutina
predeterminada.

Pagina 22



Metacentre DCO

7. FUNCIONAMIENTO
7.1 Interfaz de usuario
Pantalla:
e
L 3R 0

AL d

We . .
LL 377 Presion del sistema

AbLd secuencia del compresor

CD DCO arrancado; encendido

G’ DCO en funcionamiento; activo

Teclado:

@ Arranque

Parada
Restauracion
UP (aumentar)

DOWN (disminuir)

SR N2 VI(e)

Enter
7.2 Identificacion del compresor

Cada compresor conectado al DCO tendra un
ndmero Unico de identificacién del compresor
asignado; comenzando en el compresor 1 (C1)
y aumentando secuencialmente hasta el
numero de compresores conectados al DCO.

metacentre”

DCO

71

— |
|E|

=
2|*) s]

3

7.3 Secuencia del compresor:

AbLd
TN

C1 C2 C3 C4

La asignacion de la secuencia del compresor
esta indicada por letras:

A = servicio

B = en espera primaria

C = en espera secundaria

D = en espera terciaria

La primera letra de la secuencia es la
asignacion de servicio del compresor 1
(ejemplo: C1=A) y la segunda letra es para el
compresor 2 (ejemplo: C2=B).

El niUmero de letras indica el nUmero de
compresores del sistema.

La asignacion cambiard en cada evento de
cambio de secuencia (rotacién) o cuando se
inicie una rotacién manual.

7.4 Estado del compresor:

La letra de asignacién de secuencia también
indica el estado del compresor:

quion Alarma; no disponible

V. parpadeando  Sin carga

A

7.5 Estado del Metacentre DCO:
. . En funcionamiento, activo
& Alarma, averia

7.6 Rotacion de secuencia manual:

ALCd = )= dALL

en estable En carga

En espera
Arrancado pero no activo

@ La asignacion de secuencia se puede
rotar manualmente en cualquier momento.
Pulse ENTER y manténgalo pulsado 5
segundos.
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O g siguiente evento automatico de cambio
de secuencia no se interrumpira y ocurrira
igualmente cuando finalice el tiempo de
intervalo de secuencia.

7.7 Parada:

\
@ Para parar el DCO pulse Stop (Parada).
El DCO descargara todos los compresores.

Los compresores equipados con
temporizadores de ‘realizacion’ pararan
cuando finalice el tiempo de realizacion a
tiempo.

® La produccién de aire comprimido parara.

7.8 Arranque:

@ Para arrancar el DCO pulse Start
(Arranque).

El DCO cargara cada compresor, tal y como
se requiere, conforme a la asignacién de la
secuencia.

Al principio la carga de compresor del
encendido DCO sera escalado conforme a la
configuracién de ‘Tiempo de retardo de inicio’.
Esta funcion esta disefiada para evitar que
todos los compresores arranquen y carguen al
mismo tiempo.

7.9 Reinicio automatico por fallo de
corriente

Si la funcidn reinicio automatico por fallo de
corriente esta activa, el DCO reiniciara
automaticamente cuando la corriente sea
restaurada después de un corte o pérdida de
corriente. El DCO solamente arrancara
automaticamente si el DCO no estaba en
estado ‘arrancado' cuando se produjo el corte
o pérdida de corriente. EI DCO no arrancara
automaticamente si el DCO estaba en estado
parado cuando se produjo el corte o pérdida
de corriente.

7.10 Modo de averias
Si el DCO experimenta una interrupcion del
control normal, o se produce una averia que

detiene el DCO, el DCO se parara.

@ La produccion de aire comprimido parara.

7.11 Restauracion

@ Para restaurar una Alarma (Advertencia)
DCO o condicion Desconexién/Detencion,
pulse Reset (Restauracién).

® Después de reiniciar, se debe volver a
iniciar el DCO de forma manual para continuar
con la produccion de aire comprimido.

7.12 Cédigos de averia:

En caso de darse una ‘Averia’, el DCO
mostrara un cédigo de averia Unico. De haber
mas de una averia, solamente se mostrara la
mas reciente.

& Alarma (Advertencia)

o Detencién (Desconexién); el DCO se
detendra.
La produccion de aire comprimido parara.

ES01 o Averia del sensor de presion

ES05 o Entrada Aux. 1: desconexién
ES06 o Entrada Aux. 1: desconexién remota
ES07 o Entrada Aux. 2: desconexién
ES08 o Entrada Aux. 2: desconexién remota

E0866 o Averia de suministro interno de CC

E0821 Cortocircuitoexterno:
Entrada analdgica o digital

ES02 & Se produjo un fallo de corriente
ES03 & Alarma de Alta presion

ES04 & Alarma de Baja presion

ES09 & Entrada Aux. 1: alarma

ES10 & Entrada Aux. 1: alarma retardada
ES11 & Entrada Aux. 2: alarma

ES12 & Entrada Aux. 2: alarma retardada

CO# 01 & Alarma de mantenimiento
(solamente RS485)

CO0# 02 Alarma de advertencia (solamente
RS485)

CO0# 03 & Alarma de compresor: no disponible
CO# - - & RS485 Interrumpido/perdido

# = numero de ID de compresor (1 a 4)
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8.0 Lista de piezas

Elemento N.2 pieza Descripcion

YO8ENERO02.00 Kit Metacentre DCO2
YO8ENERO03.00 Kit Metacentre DCO3
YO8ENERO04.00 Kit Metacentre DCO4

1 Y08CM32.00 Metacentre DCO2

1 Y08CM33.00 Metacentre DCO3

1 Y08CM34.00 Metacentre DCO4

2 Y08CM93.00 Controlador, DCO2

2 Y08CM94.00 Controlador, DCO3

2 Y08CM95.00 Controlador, DCO4

3 Y07CM49.00 Prensaestopa, Juego —
: Pg13.5

4 Y08CM92.00 Médulo, mi-PCB

5 Y04CM29.00 Sensor, presién

4-20 mA, 232 psi (16 bares)

Piezas auxiliares:

Cant. N.2 pieza Descripcion
YO7ENER14.00 Manuales, CD

0 Y06CM43.00 IEC Fusible T1.6A
YO1ENER35.00 Relé, DIN, 24 Vca
YO1ENER36.00 Relé, DIN, 110 Vca
YO1ENER37.00 Relé, DIN, 230 Vca
YO7ENERO04.00  Relé, temporizador,

12-240 Vca

G G G G G Y

9.0 Datos técnicos

253 mm. x 160 mm. x 90 mm
(10" x 6,3" x 3,67

Peso 2,7 kg (6 libras)

Montaje mural, 2 x fijaciones roscadas
Cerramiento IP54, NEMA 12; UL Tipo 12

Dimensiones

Suministro 115 a 230 Vca +/- 10%
50/60 Hz
Potencia 60 VA
Temperatura 0°Ca46°C (32°Fa 115 °F)
Humedad 95% HR sin condensacion
a40°C
Altitud maximo 2000 m por encima del

nivel del mar
Almacenaje y

Transporte -2500 a 600 (-25,0000 a 70,000))

Las normativas nacionales (por ejemplo, en los
Estados Unidos) podran prescribir utilizar ajustes
de conducto impermeables UL NEMA 12 de 12" en
lugar del elemento 3.

Mantener la clasificacion ambiental: Al reemplazar
sellos de acero, estos deben ser reemplazado por
equipos de Tipo 12, 12K 0 13 para mantener la
clasificacién Tipo 12 del dispositivo.

Embalaje recomendado para el transporte de un
dispositivo:

Caja de cartdén 290x200x90 mm (LxAxH interior)
FEFCO:201, BC200T, ondulado doble. El material
de fijacién debe utilizarse para evitar el movimiento
del producto y piezas dentro de la caja.

RT 1 Ajuste de contraste de pantalla
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10.0 Diagrama del cableado
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Diagrama de conexiones:
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mel@

F—

cenire

DCO Commissioning Form

Joky Mo
Custamer: Contact: Customer Ref:
Phone: Internal Ref:
nstallation Site: Commissioning Date:
Software: Serial Mao: Commissioning Engineer:

Comp #1 Manufacturer

'ﬁl .b;.r mimi Comp #1 Model/Type
G S VAL Comp #1 Working Pressure bar,ps
Comp #1 Full Load Capacty m3/min
— . — Comp #2 Manufacturer
_ bar m¥min Comp #2 Model/Type
KA VA He Comp #2 Working Pressure bar/ps
Comp #2 Full Load Capadty m3,/min
- £ Comp #1 Manufacturer
EI bar m¥min Comp #1 ModelType
[ 3 ."i"" VA 'l:... Comp #1 Working Pressure bar/ps
Comp #1 Full Load Capacty m3 min
== — Comp #2 Manufacturer
. bar m¥min Comp &2 ModelType
.."’" VA 'l‘.. Comp #2 Working Pressure bar/ps
Comp #2 Full Load Capadty m3 min
[Metacentre DED Modal: [ | Jocoz | Jocoa | [ocos
1 PH High Pressure Sat Point bar/ps
1 PL Lowe Pressure Set Point bar/ps
1 H& Maximum Pressure Alarm bar/ps
1 LA Minimum Pressure Alarm bar/ps
1 5C Seguence Change Time hrs
1 PF Power Fall Auto Re-Start | |C|.:IFF | |_1.|:|"
2 1 Comp #1 Priority 1 2 3 a
2 2 Comp #2 Priority 1 2 3 4
2 3 Comp #3 Priority 1 2 3 d
2 4 Comp &4 Priority 1 2 3 4
3 i Comp #1 Alarm Type Alarm Alarm/Aun Not Lized
3 2 Comp #2 Alarm Type Alarm Alarm/Aun Not Used
3 3 Comp #3 Alarm Type Alarm Alarm/Aun Not Used
3 ca Comp #5 Alarm Type Alarm Alarm/Aun Not Used
4q n Number of Compressors 1 2 | |3 | |d
4q Pu Preszure Units Ps Bar
4 5d Start Delay Time S8C)
4 di Damping
4 t Tolerance bar/ps
4 rl Auxiliary Relay Output #1 AF CF m L - NSO N/C
4 2 Auxiliary Relay Output #2 AF CF m LA - NSO N/C
4 di Auxiliary Digital Input #1 - 55 AF Ad tF td
4 d2 Ausxiliary Digital Input #2 - 55 AF A tF td
4q Po Pressure Sensor Offset bar/ps
1 Pr Pressure Sensor Range bar/ps
4 cf Control Function o 1
A L Limited Permissiole 0 1 | | . | | 3 | | 4
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Asistencia técnica:

Lea este manual primero. Si necesita mayor
asistencia técnica, péngase en contacto con
su distribuidor local.

Sello con el nombre y direccion del distribuidor
local:

Identificacion del fabricante:

Compressor & Machine Controls NV
Industriepark De Bruwaan 37B

B - 9700 Oudenaarde

Bélgica

Tel.: +32 (0) 55237090
Fax: +32 (0) 55457518
Correo electrénico: sales@cmcnv.be
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